TEMARIO   Ingenieria de Control II

Unidad Temas Subtemas 

1 Respuesta en Frecuencia 

1.1 Introducción.

1.2 Gráficos de respuesta en frecuencia

1.2.1 Diagramas de Bode

1.2.2 Criterio de estabilidad de

Bode: Margen de fase, margen

de ganancia.

1.3 Nyquist

1.3.1 Diagramas Polares

1.3.2 Criterio de Estabilidad de

Nyquist.

2 Compensación

 2.1 Introducción.

2.2 Tipos de compensadores

2.3 Diseño de compensadores en

adelanto de fase

2.3.1 Método del lugar de las raíces.

2.3.2 Método de respuesta en

frecuencia.

2.4 Diseño de compensadores en atraso

de fase

2.4.1 Método del lugar de las raíces

2.4.2 Método de respuesta en

frecuencia.

2.5 Diseño de compensadores en atrasoadelanto

2.5.1 Método del lugar de las raíces

2.5.2 Método de respuesta en frecuencia 

3 Introducción al Método del Espacio de Estados

3.1 Definición de conceptos:

Ecuaciones de estado

Variables de estado

Espacio de estado

3.2 Representación de sistemas en

forma de variables de estado.

3.3 Función de transferencia a partir de

la representación en variables de estado.

3.4 Simulación de sistemas:

Observabilidad

Controlabilidad

Retroalimentación

Estabilidad

